DS DE STATIQUE GRAPHIQUE

Suite a une défaillance du

clapet de surpression lors s i
d'un transport, la pression

maximum dans les vérins

est réduite a 100 bars =

10 MPa. Afin de

déterminer les capacités

du hayon a décharger les

différents  colis  sans

probleme, on propose de

faire I'étude statique de la plate forme du hayon MIC 16R en position haute. Le but
est de déterminer le poids maximum de la charge placée en G désormais admissible
par le hayon.

1. Description technique du hayon MIC 16 R

2.1 La partie mécanique se compose : . d'un verrou hydnuligu: (rep. 13) )
. dune poutre (rep. 1) avec ses flasques de fixations . d'un moteur hydraulique de translation (rep. 14)
(rep. 2)
. d'un cadre de levage (rep. 3)
. d'une plate-forme (rep. 4) 24 Sém:‘-llés .
. Jes flasques de fixation sont munis de galets (rep. 5) se . Tutilisation du (des) pos\.r.'(s) extérieur (s)est
déplacant i 'intérieur de deux rails (rep. 6) fixés au condamnable depuis la cabine du véhicule par un
chissis. le mouvement de translation est obtenu par un i:ltr.nupteu{ !um‘mr,ux._ . )
systeme pignon crémaillére . la conception du clavier de oofnmajade naulorise
qu'une seule manoeuvre A la fois et interdit Mutilisation
2.2 La partie dectrique se compose : simuhméedepmm_dem{m;mdq&
. d'un coffret de commandes. . le coffret de commande type 2 mains’ obl_lgc
. d'un moleur entrainant la pompe (rep. 7) TFopésateur 3 avoir Jes mains occupées.
. d'un bouton lumineux cabine.
. de bobines sur Jes valves. i . .
. d'un coupe batieric 3 commande électrique. -kmehuo-pmnpckamummhmﬂcurd:
. de sécurités électriques sur ke cylindre de pression taré et plombé évitant toute surcharge du
pensatio tion mise en béche automatique). hayon. )
o "o “ e . en cas de ruplure des canalisations hydrauliques, les
€lectrovalves assureront J'immobilisation de la plate-
2.3 La partie hydraulique se compose : forme. )
. d'un réservoir dhuile (rep. 8) . Jes circuits de mrnrn_anﬂ-e et de puissance sonl pourvus
. d'une pompe accouplée au moteur (rep. 9) de fusibles de protection. ) .
. de 4 vérins (rep. 10) . 1a ligne de puissance est proégée par un fusible & la
. d'une électrovalve sur chaque vérin (rep. 11) source.

. d'un cylindre de compensation (rep. 12) (Option mise
en béche automatique).




2. Schématisation du hayon :

POSITION HAUTE

C

Bras de levage REP3 Vérn de levage rep 10a

_¢f~
o ¢

POSITION BASSE

Plate forme rep4

Vérn de stabilisation REP 10b

Virn de stohilsation REP 10b

3. Hypotheses:

- L'étude est faite dans le plan de symétrie de I'ensemble;
- Les frottements ne sont pas pris en compte

- L'action de pesanteur appelée B, , due a la charge est appliquée en G.

4. Données:

- Nombre de bras de levage : 2
- Nombre de vérin de stabilisation : 2
- Diametre intérieur du vérin de stabilisation : 50 mm

- Ladirection de I'action mécanique By,_, est donnée document page 4/4



5. Questions
a. Connaissant la pression disponible ainsi que le diametre du vérin,
déterminer I'effort maximum que le vérin peut développer:

b. Sachant que I'action mécanique globale développée par les deux vérins de

=4000 daN, isoler la plateforme 4 et faire le

stabilisation est ‘B(loﬂ)

bilan des actions mécaniques extérieures:

Actions Point : : Intensité
- . N Direction Sens
extérieures | d'application [daN]
Bo_.a) B 4000

c. Citer le théoréme utilisé lorsque |'on applique le P.F.S dans ce cas précis:

d. Résoudre le probleme graphiquement sur la feuille page 4/4:

e. En déduire la masse en kg de la charge que |'on peut poser sur la
plateforme.
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ISOLEMENT DE 4
Résolution graphique

Echelle : 5 mm ——» 100 daN




